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[MOJAM CEH3O0OPA

3a ynpaBrbake TEXHUYKUM CUCTEMMMA Of NOCeDHe
CY BaXXHOCTW MHMOopMaLM|e O rnoHallaHdy OCHOBHUX
napameTtapa: Temneparype, npoToka, HUBOA,
NPUTUCKA, BpeEMeHa, NnosroxXaja uta.

Ha TemnepaTtypy 1 npoTok 06M4HO oTnaga BuLLE o
NMONOBMHE CBUX Mepera Koja ce NpoBoae 3a notpebe
ynpaBrbatba.

Tabena, Koja crean, nokasyje pacnogerny Mepera no
donsnkanHum BenuunHama y pasnmuntum obnacrtmma
ynpaBibaha.
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MEPEHE TUNMUYHUX BEJIUYUHA Y NOJEOAUHUM OBJIACTUMA YINPABJbAHKBA

OBJEKAT NAPAMETPU OCTAINE HEHA

YIIPABIBAHA TEMMNEPATYPA MPOTOK HUBO NMPUTUCAK MATEPUJANA BENWYVHE MH(;;%:'::LSTA\;E Yy
ENEKTPAHE 463 129 57 242 5,0 5,9 o
o 41,0 136 126 20,3 2.9 9,6 39
Mhats 69,0 20 27 88 28 14,7 9
e 16,7 105 162 32 5,5 47.9 38
np'é%“ggno';‘:b A 9,0 40 40 40 6,0 63,0 10
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/~ ENEMEHTW AYTOMATCKUX CUCTEMA N
CPELOCTBA 3A OBNJAHE NHOOPMALINJA
MepHu ypehajun nomohy kojux ce y CAY gobujajy
NHpopMauunje cy:

CEH30pWu, TpaHcajycepu n MepHU npeTeapayu.

= CEH30P vnu gaBay je npmMapHn OCETUINHN ENEMEHT, KOjU

npeTBapa ou3nkanHy BenuYuHy X’z Koja je norogHuja 3a
mepewe. CeH30p BpLWKX NPBO nNpeTBapawe du3KanHe
BEefIMYMHE Y HU3Y nNpeTBaparka Koja Ccy MpuUcyTHa Yy
CITOXXeHUM MepHUM ypehajuma.

= TPAHCOJYCEP npetBapa MepeHy (pusukarHy BenuyuHy
X Y HEKM cTaHgapaHu obnuk. To je Hajuyewhe enekTpuyHu
CUrHamn, CTPYjHWU WU HAMOHCKW, a MOXe OUTU N nHeymar-
ckn. CtaHgapaHu curHan us Tpadcgjycepa je 0 — 20 mA
mnn 4 — 20mA, nHeymatckm je 0,02 — 0,01MPa, a HanoHCKK
°|v|o>|<e outn 0-1 mV, 0 -100mV wuTA.
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/ EJIEMEHTU AYTOMATCKUX CUCTEMA

CPEOCTBA 3A JOBNJAHE NHOOPMALWNJA

= MEPHU NPETBAPAY (TPAHCMWUTEP) npeteapa
bunsrkanHy BENUYNHY y CTaHAAPAHW CUrHar.

KOHCTPYKTMBHO je ocrnocobrbeH Aa warbe MHgopmMaumjy

O Mepekry ca jeqHOr MecTa Ha Apyro nyTemM NpeHOCHUX
NUHWja N megujyma.

MepHU npeTBapay cactoju ce og NnpuMapHor enemMeHTa
KOjU MPOLECHY BESNMMYMHY X NpeTBapa Y HEKN NorogHmjm
00nuK x’s, Te basHor eniemeHTa (agantepa), Koju Ty
BENUYNHY NpeTBapa y MHpopmMmaLnoHn curHan ca
HOopMarnHum obenexjuma.
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CTpyKTypa MepHOr npetesapaya
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(" ENEMEHTI AYTOMATCKMX CHCTEMA
KINACNPUNKALNJA CEH3OPA

[Tlogena ceH3opa HUje jeaHOCTaBHa M OHa ce BPLUWN Yy OOHOCY
Ha HEKO HMXOBO CBOJCTBO: BPCTY MU3Ma3Hor curHana,
npmpoay MepeHe BennynHe, Npnupoay usnasHe BennuynHe,
NPUHUWN paga, YHyTpallky CTPYKTYpY, rabapute, HaunH
ynoTtpebe, ycrose paga unuv noysgaHoct.

BPCTA U3NA3HOI" CUTHATA:
- aHarorHu
- guruTanHu

"MPUPOOA MEPEHE BEJIMYUNHE:

- TOMMOTHN

- MEXaHMYKU

- KUHEMATUYKN
- €NEeKTPUYHN

° - BPEMEHCKU
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KINACNPUNKALUNJA CEH3OPA

NPNPOLOA N3JTASHE BEJIMYNHE:

- MEXaHMYKU
- eNeKTPUYHN
- BPEMEHCKM

YHYTPALLUHA CTPYKTYPA:
- AUPEKTHN
- KOMNEe3aLUMOoHU

[ABAPUTW:
- HopManHu

- ManorabapuTHu
- MUHMjATYPHU
YCIOBW PALA:

- cTauuoHapHu

- MPEHOCHM




(" ENEMEHTY AYTOMATCKIX CUCTEMA
KINACNOUNKALUNJA CEHI3OPA

[TPUAHLINTT PALA:

- MaCUBHA
- dKTUBHHA
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(" ENEMEHTY AYTOMATCKIX CUCTEMA
KINACNPUNKALNJA CEH3OPA

[TPUAHLINTT PALA:

- MaCUBHNA
- dKTUBHN

YCBAJAMO TMOAEJTY HA:

a) MacuBHM CeH30p je CeH30p Koju ce Hanaja
enekTpU4YHOM eHeprmjom ga BpLUNO CBOJY PYHKLU]Y
(MoHaLla ce Kao rnoTpoLuady eriekTpudHe eHepruje).

b) AKTUBHU CEH30p je CeH30p KOju BPLUKN CBOJY
dyHKUNjy Oe3 Hanaja enekTpUYHOM eHeprujom
(MOHalLa ce Kao reHepaTop enekTpuyHe eHepruje).
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(" ENEMEHTY AYTOMATCKIX CUCTEMA N
CTATUYKE KAPAKTEPUCTUWKE

CTaTtnyka KapakTepucTuKa je ogHOC uU3nasHe 1 yrnasHe
BENMYMHE Yy CTaUMOHaApPHUM yCroBMMa, WTO nogpasymesa ga cy
CBe AMHaMUN4YKe NPOMEHE jeJHaKe HynMu.

y=Kkx
[TapamMeTpu cTaTUYKMX KapaKTepUCTUKA:
1) MepHo nogpydje
2) MepHu oncer
3) TadHocTt
4) JlnHeapHoCT
5) OceTtrbuBocTt

6) Xucrepesuc
7) MpTtBa 30Ha

@ 8) Pesonyuuja
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* MepHO nogpydje je ckyn nogaTtaka nameny gea
ogpeneHa penepa Ha ckanun, 4-20 mA, 0-20 bara
nnun 700- 2000 °C.

* MepHu oncer je nogpyyje namehny aea ogpeheHa
penepa Koja ogrosapajy HajMaH0j 1 HajBeho|
BpeaAHOCTU cKane (anrebapcka pasnuka Tux aBsejy
BpegHocTn). 16 mA, 20 bar n 1300 °C.

* TayHOCT KapakTepuLle CNnocCoObHOCT ceH3opa aa 'y
pedepeHTHUM pagHMM yCcrioBumMa aaje
nokasnBawa brnumcka cTBapHOj BpeOHOCTU MEPEHE
Benun4ynHe. Hajuyewhe ce nspaxasa y ogHocy Ha
MepHU oncer Hnp. £ 0,1%, £ 0,5%.
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* JluHeapHOCT roBopW O NOAYAAPHOCTU pearnHe vy,
1 naeanHe ctaTuyke KapaKTepUCTUKE ..

« OcCeTIbMBOCT CEH30pa oapenyje ce 3a garty
BPEOHOCT MepPEHE BENUYMHE Kao OOHOC
npupallTaja usnasHe n npupallutaja MepeHe
BENNYUNHE.

* OceT/bMBOCT Ha nopemehaj ogpehyje ytmuaj
CNOJbHUX AenoBama, Npe CBera temneparype, Ha
CTaTUYKe KapaKTepuUCcTuke ceHsopa (apudT Hyrne un
OPUMPT OCETILUBOCTN).

« XUCTEpPE3NC je nojaBa Henogydapaka ctaTuyke
KpuBe OobujeHe 3a pacTtyhy n onagajyhy cekseHuy

o yriasHux BpegHOCTMW.
&
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* MpTBa 30Ha je nogpydje namehy gse BpegHOCTU
ynasHe BennynHe Kaga Hema HMKaKBe NpoMeHe
na3nasHe Benn4ynHe

* Pesonyumnja roBopu KONMUKN j€ MUHUMATHU
npupawitaj MepeHe BennymnHe koju he nsassatu
NnpoMeHy nHOuKauunje Ha nsnaay.

* [lpar oceTrbMBOCTU je MUMHMMAaNHa BPeaHOCT
ynasHe BennymnHe Koja he, npmu LeHOM nopacTy oA
Hyne, n3aseatu NPOMeHy nHankKaumje Ha nsnaasy.
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ONHAMNYKE KAPAKTEPUCTUKE

JuHamu4dke kapakmepucmuke onnucyjy noHawame
CeH30pa HaKOH LUTO ce MepeHa BennynHa
npomMeHwuna na oo TpeHyTka Kaga ce Ha nsnasy
NMOHOBO YCMNOCTaBW CTaLMOHAPHO CTakseE.

[a obu ce mornu ynopenuBaTn pasnnynTn CEH30pPM,
Ha ynas ce goBoae npoMeHe MmepeHe BernnynHe y
dopMU TUNMUYHNX PYHKUK]A:

-CKkokoBuTa (oacko4vHa, cten) dyHKuuja;
-Harnbna (pamn) doyHKuuja;
-CuHyCcHa (pyHKuWnja.
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Slika 8.10. Odziv senzora kao sistema drugog reda na skokovitu promenu ulaza x(1) =a - 1(1)
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(" ENEMEHTY AYTOMATCKIX CUCTEMA
ONHAMWYKE KAPAKTEPUCTUKE

lMapamempu QuHaMu4ke Kapakmepucmuke y 8 peMeHCKOj
O6nacmu:

Bpeme KawHeHsa unm MpTeO BpPeEME je BpeMe KOje NpOoTeKHe
o4 TPEeHYyTKa Kafa ce Jecu CKOKOBUTa NpoMeHa Ha ynasy na
00 TPeHyTKa Kaga ce nHauumpa nanas.

Bpeme ycnoHa (nopacra) t, oedpuHule ce Kao Bpeme
notpebHo ga ce nanas npomenu og 10% o 90% HoBor
cTaluMOHapHOr cTaka, 1 TO Nnpe nojaBe MpPBOr MPecKoka.

Bpeme ycnoctaBrbaka cTauMoOHaApPHOr CTaka Un Bpeme
cMUpuBaH-a ogpenyje ce Kao BpemMe of TpeHyTKa Kaga ce
n3nas nHguumpa na go TpeHyTka Kaga usnas gocrne yHyTap
nednHucaHunx rpanmua o +5% KoHavyHe cTtauuoHapHe

@OG,D,HOCTI/I.




(" ENEMEHTY AYTOMATCKIX CUCTEMA
ONHAMWYKE KAPAKTEPUCTUKE

lMapamempu QuHaMu4ke Kapakmepucmuke y 8 peMeHCKOj
O6nacmu:

Bpeme cTen-onsuea t_, ogpehyje ce n3 og3mea ceH3opa Ha
CKOKOBUTY MPOMEHY yra3a Kao BpemMme NoTpedbHo Aa nanas
aocturHe 95 - 99% HoBOr cTaunMoHapHOr cTaka, U TO Npe
rnojaBe NPBOr MPecKokKa.

[loMuHaHTHa BpeMeHCcKa KoHcTaHTa T, AeduHuLle ce Kao
BpeMe rnoTpebHo ga OBOjHMLA aMmnnnuTyda npenasHor
npoueca onagHe Ha 37% CBOje NoYeTHe BPEOHOCTM.

KoedmuumjeHT cTaTuukor nojavyarwsa K ogpehyje ce HakoH
jednHNYHe CKOKOBUTE NPOMEHE yra3sa Kao pasnuka nusmehy
HOBOI N CTapor CTauyMoHapHOr CTaksa.
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(" ENEMEHTY AYTOMATCKIX CUCTEMA h
ONHAMWYKE KAPAKTEPUCTUKE

lMapamempu QuHaMu4ke Kapakmepucmuke y 8 peMeHCKOj
O6nacmu:

[lpeckok A je MakcuManHo HaaBULLEHE KOHAYHOr
cTauMOHapHOr cTaka, Kaga je Ha ynasy bura cKoKkoBuTa
NMpOMeHa Yy U3HOCY NYHOr ynasHor oricera. 3ato ce MPecKoK,
6uno nNpeu U Opyrn, gaje y npoueHTuMa nanasHor oricera.

Bpeme npeckoka t , je Bpeme noTpebHo aa oAsuB 4OCTUIHE
NPBU NPECKOK.

lNepuopn ocumnaumja T je BpeMeHCKM pa3Mmak nsmehy aea
cycefHa Makcumyma.
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Slika 8.11. Parametri dinamickog odziva senzora kao sistema drugog reda




JuHamu4dke kapakmepucmuke y (ppkeeHyujckoj obnacmu:.
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Slika 8.12. Frekventne karakieristike senzora: a) sa linearnom razmerom na apscisi, b) Bodeov prikaz
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