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Upotreba RTS & CTS

RTS/CTS (Request/Clear To Send) Sema se koristi kao
reSenje za problem “skrivene stanice”:

Problem skrivene stanice: s 1 %
WS 1§ WS 2 mogu da ““*.—{
"Cuju” AP ali ne jedna drugu

=> '\
Ako WS 1 salje okvir, WS 2 nece to %
detektovati (i obrnuto) => kolizija! WS 2

RTS/CTS Sema koristi “"samo-SIFS” i NAV (Network
Allocation Vector) za rezervaciju prenosnog medijuma:

SIFS DIFS

WS 1 RTS Data frame ‘
AP CTS ACK

>

SIFS SIFS

NAV u RTS
NAV u CTS




Opasnost od kolizije samo tokom RTS

WS 2 ne “Cuje” RTS okvir (i pridruzeni NAV), ali moze da
“Cuje” CTS okvir (i pridruzeni NAV).

WS 1 RTS Data frame
AP CTS ACK
+—
Opasnost od kolizije
NAV u RTS
NAV u CTS

Prednosti koris¢enja RTS & CTS (1)

Koris¢enje RTS/CTS nudi prednost ako je okvir
podataka mnogo duzi u odnosu na RTS okvir:

WS 1 RTS Data frame (koristi se RTS/CTS)
AP |, c1s | | Ack | g
«— | Kratki interval: kolizija nije verovatna
WS 1 Data frame (RTS/CTS se ne koristi)
AP | AcK | >
< » | Dugi interval: kolizija verovatna







